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1. NOTAS DE LA VERSION DE ABEM WALKTEM 2 (WUI versién 1.3.7.10)

Las etapas finales de desarrollo del instrumento WalkTEM 2 se vieron afectadas por la pandemia de COVID-19. Como resultado, se decidi6 lanzar

el producto con algunas limitaciones de funcionalidad y documentacion de soporte reducida, pero posteriormente lanzar una serie de actualizaciones
de firmware y documentacion para mejorar el funcionamiento y la experiencia del cliente. El instrumento, en su estado actual, es un dispositivo

TEM de altas especificaciones y totalmente funcional, con el que creemos que estara satisfecho. Estamos entusiasmados con algunas de las mejoras
que se implementaran en las proximas versiones; esperamos que usted también lo esté. Si tiene algin problema, no dude en contactar con su

representante local de Guideline Geo o escribir a support@guidelinegeo.com.

Problemas conocidos y limitaciones:

A. Estado de la bateria: Dependiendo del disefio de las baterias internas, es posible que solo vea un 92 % de carga en el indicador de

combustible si las baterias se han cargado internamente (en lugar de usar la base externa).

B. Autodescarga de las baterias: El instrumento tiene algunos circuitos que solo permanecen inactivos al apagarlo, en lugar de desconectarse por
completo. Por lo tanto, se recomienda retirar las baterias si no se utiliza el instrumento.

durante un largo periodo de tiempo.

Pruebas de bobinas de C. Rogowski: Actualmente, la seleccion de la resistencia de amortiguamiento es un proceso manual; tras ejecutar la
prueba, el usuario puede graficar los resultados y elegir una opcién segun la forma de las desintegraciones. Esto supone una

mejora con respecto al WalkTEM anterior, pero se espera que el instrumento pueda sugerir la mejor resistencia en el futuro.

D. HighMoment_Noise_10_90ms Script: Si se ha realizado un sondeo con este script, no reinicie el

Medicion dentro de los 3 segundos posteriores a la notificacion de finalizacion en pantalla. La unidad TX no se reiniciara dentro de ese breve
periodo.

UNA NOTA SOBRE LA CALIBRACION

Nuevamente, debido a la situacién del Covid-19, no ha sido posible acceder al sitio regular de calibracion de Guideline Geo.
La version inicial de los instrumentos WalkTEM 2 se ha sometido a una calibracién en laboratorio y a un analisis de campo completo.

Verificacion. Contacte con support@gquidelinegeo.com Para mas informacion.

Version: 1.70
Fecha: junio de 2023


mailto:support@guidelinegeo.com
mailto:support@guidelinegeo.com
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2. DISPOSICION DEL BUCLE CENTRAL (TL-1K®6, bucle transmisor de 40 x 40 m)

A. Primero, disefie el circuito del transmisor TL-1k6:

- para garantizar que el flujo de corriente y las mediciones sean todas positivas,

Coloque todo en el orden de las agujas del reloj;

— se puede utilizar un compas, una escuadra 6ptica o ¢

intas para ayudar a hacer el bucle

cuadrado (no es necesario que sea un cuadrado perfecto para que funcione

aceptablemente);

- deje el extremo suelto del bucle cerca de la unidad TX 'y

caminar con un tambor de cable;

- utilice los marcadores negros en el

bucle como guia para las b

posiciones de las esquinas: (

B. Coloque la bobina del receptor RC-5 a continuacion:

— es mas facil ubicarlo centralmente;

- o bien utilizar personas en las esquinas del circuito del transmisor para

alinear a alguien en el medio O (mas facil) caminar desde el medio de un lado, hacia

el medio del otro lado, midiendo la distancia mientras caminas.

- la bobina RC-5 esta funcionando

en el sentido de las agujas del reloj cuando el negro

El conector esta en la parte superior (derecha);
- asegurarse de que la entrada RC

El cable no esta enrollado y

cruza el transmisor

bucle a 90° (o lo mas cerca posible).

C. Disefie el bucle del receptor RC-200:
- utilice el RC-5 como guia para centrar
y alinear el RC-200;
- El bucle RC-200 también tiene

marcadores de esquina en el cable;

- en la esquina de la RC-200 hay una

caja de conectores con un diagrama que muestra cual es la 0‘5\"

direccion correcta para colocarla (ver imagen a la
derecha);
— asegurese de que el cable RC-200
no esta enrollado, corre paralelo a
El cable RC-5 separado por
~2m, y cruza el transmisor

bucle a 90° (o lo mas cerca posible).

Caja de conectores
en la esquina del bucle

RC-200

I

0

2
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D. Conecte el bucle TX y las bobinas RX a las unidades WalkTEM 2 TX y RX:
- el RC-5/RC-200 se conectan a las entradas A y B, en la unidad RX; es una buena practica colocar el RC-5 en la entrada
Ay el RC-200 en la entrada B;
Un cable de entrada de 3 m conecta el TL-1k6 a la unidad TX. El conector negro se conecta al tambor del cable y el
conector rojo al extremo suelto del bucle. Solo es posible conectarlo en un sentido, ya que el extremo del bucle
del cable de entrada de 3 m tiene un conector macho y uno hembra.

- consulte la Seccion 3 “Decisiones sobre resistencias de amortiguamiento” para obtener instrucciones sobre cémo elegir manualmente una resistencia de amortiguamiento si

pretende utilizar una resistencia externa en lugar de una de la matriz interna.

33m
permanent
lead-in
cables
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E. Conecte las unidades WalkTEM 2 TX y RX: - Utilice el cable de
sincronizacion TX de 1,5 m para conectar las unidades WalkTEM 2 RX y TX. Aunque se recomienda conectar este cable antes de

encender los instrumentos, las unidades se sincronizaran en cualquier momento.

Cable de sincronizacion TX de 1,5 m

F. Conecte la alimentacion externa al TX (y al RX si es necesario):
- el requisito minimo para la unidad TX-8 / TX-20 es una sola bateria de 12 V;
- se puede conectar una bateria adicional de 12 V en serie para 24 V;

- agregar una bateria adicional de 6 V en serie proporcionara 30 V y
permitir que el TX alcance la corriente maxima.

NOTA: Al configurar el equipo para usar 24 V o 30 V, asegurese de que la polaridad
de conexion sea correcta; de lo contrario, existe el riesgo de dafar el instrumento y

al operador. En caso de duda, consulte a un profesional con experiencia.
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3. DECISIONES SOBRE RESISTENCIAS DE AMORTIGUACION

Al cortar rapidamente la corriente en un bucle transmisor, se crea un efecto de "resonancia": una corriente oscilante y

decreciente no deseada. Para minimizar este efecto, utilizamos una resistencia de amortiguamiento en paralelo con el bucle transmisor.
El tamafio de la resistencia dependera de las propiedades del bucle y del terreno sobre el que se encuentre.

En el WalkTEM original, todas las resistencias de amortiguamiento se montaban externamente, y la eleccién dependia completamente
del operador y de su experiencia en la obtencién de un buen sonido. Con el WalkTEM 2, la unidad TX cuenta con una gama de
resistencias de amortiguamiento instaladas, que se pueden probar y analizar para determinar el mejor valor de resistencia posible

para cualquier bucle o area de estudio. El analizador también realizara una prueba en el bucle sin ninguna de las resistencias

internas conectadas, por lo que aun seria posible montar una resistencia personalizada externamente y verificar su idoneidad. El
montaje de una resistencia externa se describe en la Parte D de esta seccion. El proceso de analisis seria el siguiente:

A. Configure el instrumento con un bucle transmisor: - conecte las
unidades RX y TX mas, como minimo, el

Texas

bucle de transmisor y encendido;

. . . . L 4Bucle TX
- necesita un proyecto activo y seleccionar un script de medicion antes

. L, . b cable
de que se active el botén "Analizar". i /

Fuerza P

Sincronizar

B. Seleccione “Analizar”, presione ENT y siga las instrucciones en pantalla:

- sacar la bobina Rogowski (abajo a la derecha) y abrirla, si es necesario, tirando del extremo libre del bucle (A)
desde el conector azul;

- enrolle el bucle alrededor de uno de los cables de la bobina del transmisor, utilizando la flecha en el conector azul para orientarlo
en la direccion correcta con respecto a la direccion del flujo de corriente en el bucle del transmisor;

- Conecte el otro extremo de la bobina Rogowski en la entrada B en el lado izquierdo de la unidad RX (es posible que necesite
Desconecte el RC-200 de la entrada B);

- presione “OK”.

Configuration Measurement Post-Processing Administration

Project
Current: Projectd v
New Project
Script
Current: DualMomaent_10ms_32gates v | Number of cycles: 3 Measurement time (s): 216
(50 Hz Powerline frequEnE _
LowMoment:  On-time (ms) Rep.Freq (Hz) 225.00
0 Step 1: Connect the Rogowski coil to RX Channel B
HighMoment:  On-time (ms) Rep.Freq (Hz) 25.00

Step 2: Put the coil around the TX Loop.

Transmitter Loo
L4 Press OK to start measuring waveforms for all internal

Loop Type: 40040 damping setting or press Cancel to abort. dernal w
Cance
Receiver Antenna(s)
Channel  Antenna Type Component Offset (m)
X b ¢
f Small_Coil_RC-5 vz o~ 0 0
B Large_Coil_RC-200 v Z ~ 0 0 Help

Automatic Repetition
[Juse Automatic Repetition

™-20: &J Ré:4J Log: GPS:Sats 5 @ Ext Power: None Bat1: 72 % S Bat2: 71% S TX-20: 124V
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C. Una vez finalizadas las mediciones de prueba, grafica los datos y elige la mejor resistencia:

- haga clic en “Trazar” y se abrira una nueva ventana que muestra el —
Rogowski Coil Plotter v1.2.7
curvas resultantes;
gle on/off resistance values
2:closes resistance values
Hi evalues

- el eje del tiempo esta en unidades reales pero las curvas de decaimiento

ase line

se normalizan dentro del nivel de zoom actual a unidades arbitrarias; |

- Las teclas de flecha permiten desplazarse y hacer zoom con la

Tecla “Shift” () aana entre las dos funciones;

- Las teclas 1 a 6 activaran o desactivaran el decaimiento individual.

Nermalized Arbilrary

curvas; ! e A d ¥ AR ATITR

/ ] ]
| - i |
- al presionar la tecla numérica “0” se pasa por las teclas adyacentes 1R ,/ ‘ i
curvas de decaimiento, mostrandose dos a la vez, para una ‘!\' |
comparacién mas facil; ~

- Disminuir el ancho de la linea puede ayudar a visualizar mejor las

Time [pss]

curvas;

- Disminuir el ancho de la linea puede ayudar a visualizar mejor las curvas;

- si la curva esta invertida, invierta la bobina Rogowski o coléquela en la otra cola del TX;

- el objetivo es elegir la curva de decaimiento con la caida mas pronunciada que también vuelve a cero rapidamente y
sin demasiada oscilacién adicional (normalmente, los bucles mas grandes y el terreno mas conductor requieren resistencias de amortiguacion mas
grandes);

- una vez identificado el mejor valor de resistencia, presione “Esc” para cerrar el trazador de Rogowski y seleccionar la resistencia correspondiente en

el menu desplegable.

D. Uso de una resistencia de amortiguacion externa: -

si se desea un valor de resistencia personalizado, es posible

Monte uno externamente en paralelo con el transmisor

bucle; EXTERNAL DAMPING
RESISTOR CONNECTS

- utilice una “resistencia de potencia” de buena calidad que pueda soportar BEQ:?&}:%E

la carga que le impone el transmisor;
- la resistencia debe estar conectada al extremo del instrumento
del cable de entrada TX de 3 m (derecha), aunque esta imagen
representa la conexion en un WalkTEM 1, el
La disposicién se veria igual en un WalkTEM 2 TX Tranmsonan

Introduccion
unidad;

Cable
- La conexién de la bobina Rogowski debe estar en el TX
cable de entrada y no alrededor de los cables de la resistencia;

- los resultados de la prueba de Rogowski para esta resistencia externa

sera la desintegracion etiquetada como “ninguna” ya que ninguna de las internas
En esa medicion se utilizan resistencias.

NOTA: Cuando se ejecuta una prueba de bobina Rogowski con una resistencia externa conectada,
Las desintegraciones que se muestran para las resistencias internas se veran afectadas por las de las resistencias externas.

presencia; esas desintegraciones mostraran el efecto combinado de la resistencia externa y la resistencia interna.

E. Utilizando una resistencia de amortiguacién externa:
- los resultados de las pruebas se escriben en una carpeta con marca de tiempo y se almacenan dentro de la estructura de archivos de los datos de
medicion regulares;

- los resultados estan en un formato de texto simple y, por lo tanto, se pueden importar a otros paquetes de software para

trazado y/o andlisis posterior.
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CARGA DE LAS BATERIAS INTERNAS

El WalkTEM 2 RX tiene dos baterias internas y estas se pueden cargar en el instrumento.

o la base de carga separada.

La bateria del TX-60 no es extraible y solo se puede cargar utilizando la fuente de alimentacién de oficina; el TX-60 debe estar encendido

para cargarse (pero no necesita estar conectado al WalkTEM 2 RX).

Los modelos TX-8 y TX-20 no tienen baterias internas.

4. DISPOSICION DEL BUCLE CENTRAL (TL-400, Bucle de Transmisor de 20x20 m)

A. Disposicion similar al uso del TL-1k6: - extraiga primero

el bucle del transmisor TL-400, dejando el extremo libre del bucle al

lado del instrumento y caminando con el tambor del cable.

- El circuito tiene marcadores de esquina cada 20m;

- A continuacion coloque el RC-5 en el centro del TL-400;

- EI RC-200 no se puede utilizar con el 20x20m
bucle ya que no hay suficiente espacio entre los dos bucles y se
produciran interferencias;

- ahora conecte el RC-5 al instrumento, normalmente a

través de la entrada A;
- el TL-400 esta conectado a la

instrumento a través de la entrada de 3 m
cable de nuevo, pero también a través de una
resistencia de “estrangulamiento” de 1,5 ohmios en
Un lado del cable (en serie con

el bucle, no en paralelo). Esto

contrarresta la baja resistencia.

‘THIKE'
RESISTOR

TL-400

asociado con este circuito transmisor muy EXT. W TX BITX 20

corto y limita la BATTERY
corriente maxima a niveles seguros;

- ver Seccion 3 “Decisiones sobre resistencias de amortiguamiento”
para obtener instrucciones sobre como elegir manualmente un

resistencia de amortiguacion.

B. Alimentacion del TX:

- un bucle transmisor de 20x20m solo debe ser

alimentado con 12V (es decir, 1 bateria).

1.5 Ohm “choke" resistor on
heatsink mounted in series




G ABEM WALKTEM 2 MANUAL DE USUARIO ABRIGADO Pagina | 9

5. DISPOSICION DEL BUCLE CENTRAL (TL-10k HP6, bucle transmisor de 100 x 100 m)

A. Disposicién similar al uso del TL-1k6: ‘

- saque primero el lazo del transmisor TL-10k,
Este bucle se divide en dos carretes; [|:> I@
- dejar el extremo suelto del lazo junto al instrumento y
caminar con el
tambores de cable;
- A continuacion, coloque el RC-5, si se utiliza (no es necesario)
si el enfoque principal son respuestas mas profundas);
- Disefiar el RC-200; RC-5

- RC-5/RC-200 ahora estan conectados a la

instrumento mediante cables de extension de 62 m

(la distancia total de entrada para cada bobina

ahora es de 95 m);

- el TL-10k esta conectado a
la unidad TX a través de los 3m

cable de entrada;

ﬂ TL-10k <4]

Instrucciones para elegir manualmente una amortiguacion

- consulte la Seccién 3 “Decisiones sobre resistencias

de amortiguacion” para obtener informacion

sobre resistencias. EXT.

parreny 18/ TX-20

B. Alimentacion del TX:
- un bucle transmisor de 100 m normalmente se alimentaria con un minimo de 24 V (es decir, 2 baterias).

6. DISPOSICION DEL BUCLE CENTRAL (TL-40k HP8, bucle transmisor de 200 x 200 m)

A. Comience por disefiar el bucle del transmisor: Q

- cada lado es un carrete completo de cable; @

- dejar el extremo suelto del lazo junto al instrumento y

caminar con el
tambores de cable;
- no RC-5 porque el circuito de 200m tiene un
Largo tiempo de desconexion, por lo que las respuestas son superficiales
son indetectables; T 1 R 0_200
- EI RC-200 ahora esta conectado a . -

El instrumento a través de dos 62m EXTENSION
CABLES
4 Y

cables de extension;

- el TL-40k esta conectado

al instrumento a través de

el cable de entrada de 3 m
de nuevo; RX ﬂ
- ver Seccién 3 “Amortiguacion ".'40k < g i

Decisiones de resistencia” para

obtener instrucciones sobre cémo EXT. TX'B / TX'2U

elegir manualmente una BATTERY resistencia de amortiguacion.

B. Alimentacién del TX:

- un bucle transmisor de 200 m debe alimentarse con un minimo de 24 V (es decir, 2 baterias).
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7. DISENO, CONEXIONES Y FUNCIONAMIENTO DEL TX-60

A. ElI TX-60 solo esta disefiado para usarse con bucles de alta potencia de 100 m y 200 m (TL-10k HP6 y TL-40k HP6,

El TX-8/TX-20 puede funcionar con bucles de estilo antiguo que no sean HP6)

B. La disposicién de los bucles es la misma que la descrita en las paginas anteriores, excepto:
- el RC-5 es innecesario porque el TX-60 no tiene fase de momento bajo;

- Los bucles del transmisor estan conectados con un cable de entrada diferente, compatible con el HP6 / TX-60

conectores.

C. EI TX-60 debe estar alimentado por al menos 4 baterias:
Una para alimentar la electrénica de control y los ventiladores de refrigeracion, y al menos tres para alimentar el generador de

corriente. Usar solo dos baterias para el generador de corriente no es diferente de hacer funcionar el...

WalkTEM 2 a 24 V sin el TX-60. Mas baterias aumentaran el voltaje y, por lo tanto, la corriente en el bucle (hasta un maximo de 250 V, 60

A o 5 kW, lo que ocurra primero).

una corriente de transmisor mas alta.

D. Para camparias de medicion cortas, el

La electroénica de control y los ventiladores del TX-60 pueden

Utilice la bateria interna pero una
Se prefiere una fuente de alimentacion externa.
La bateria interna no puede

Alimentar el circuito del transmisor.

Transmitter Loop__—~ R L
connected g eceiver Loop
to TX-60 / " connected to

- WalkTEM

f 7

Battery with
external logic

power cable
[for control electronics / fans)

Battery Communication synchronization cable
“serlal link"

cables

PANELES DE EXTREMO TX-60

Emergency Stop Communication
synchronization cable

Transmitter Loop
Terminals External power for

electronics/fans

External power for
transmitter circuits

77/
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CONECTE TODAS LAS BATERIAS EN SERIE ANTES
CONEXION DEL ENCHUFE DEL CABLE AL TX-60

Es fundamental respetar la polaridad correcta al conectar

las baterias en serie. Una conexion incorrecta puede provocar
dafos al equipo y lesiones personales.
Intente realizar la conexion solo si comprende los circuitos

eléctricos; de lo contrario, busque asistencia calificada.

CABLES DE ENTRADA DE BUCLE DEL TRANSMISOR WALKTEM vs TX-60

El cable de entrada estandar para usar con el WalkTEM original usaba conectores tipo "banana"; el WalkTEM 2 y el TX-60 usan un cable de

mayor calibre, conectores de horquilla dividida y terminales de tornillo:

Original

WalkTEM WalkTEM 2 y TX-60
Introduccion Cable de entrada
Cable

LUCES DE ESTADO WALKTEM TX-60

LED indicator Status Description

Power status LED o ABERATH 60 & powered on

(‘ .) Hardware fadure

Operation status Offine
w0 o

Startieg up

Omiize ans roady to 1

Tearmmesuon in progy ess ( ABEM TX-00 o per sling)
(@)

(( . )) Tearamission disabied with switch on the left 30e of the unit

| GPS status LED . o satelbte fx

6% N on 100 3 saneling,
° GP% s 0n 4 satclines of wore
Internal battery T Bamery level below DI%
status LED .
| (‘ . )) Bamery charging Level below 33%

Bameey level between 33 and (4%

BaRery chagng Level betwsen 33 sedd 645

° Bamery level above BES

“ o \ Bavery charpng Level sbove 0%
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8. INTERFAZ DE USUARIO Y CONFIGURACION DE MEDICION

Configuration

Pestafia para configuracion
medicion

Measurement

Pestafa para iniciar y

Post Processing

Pestafa para

Administration

Pestafia para configuracion

Project

Seleccione un proyecto existente

Script

Elija su secuencia de comandos

S

supervisar la gestién e inversion de del instrumento y registro para agregar estaciones adicionales de medicion preferida con este mend
parametros. 1 recopilacién de datos. o archivos. 3 de errores. 4 O Crear uno nuevo. 5 desplegable y cuéntas repeticiones a
la derecha; el tiempo total se muestra a la
v 1 2 3 4 p
Transmitter LOOD Corfiguration | [Measurement]| [Post-Frocessing| [Administration| 5 derechay
Seleccione el bucle que usara para la Froject Los detalles del guion son
medicién. La seleccion es limitada en un m resumido a continuacion. 6
Current: | Projectd v |
RX Standard. 7 =
New Project . Damping
Receiver Aﬂteﬂﬂa(s) Saipt Seleccione una de las resistencias
Seleccione las bobinas y la entrada que Current: DualMoment_30ms_40gates | Number of cycles: 3| Measurement time (s): 486 de amortiguacion internas del mend
utilizara; RC-5 en A es la Gnica (50 Hz Powerline frequency) desplegable o ell!a utilizar una resistencia
opcién en un estandar RX. 9 externa personalizada.
LowMoment: On-time (ms) 097  Offtime (ms) 128  Number of sweeps 712 Rep.Freq (Hz) 222.50
i iti Al seleccionar “Analizar”, se proporcionan
Automatic Repetition HighMoment:  On-tme (ms) 1990  ofitime (ms) 3000  Numberof sweeps 250 Rep.Freq (Hz) 1250 ’ ¢ ) )
- instrucciones sobre como realizar una
Establecer un cronograma para mediciones
repetidas. 10 Transmitter Loop prueba de bobina Rogowski para evaluar
Loop Type: 40x40 || Damping (2): v| | Analyze | Plot qué resistencia de amortiguacién utilizar.
5 i Esta funcién esté incluida en el RX Advanced
Transmitter/Receiver Status - 8
£l amarilo muestra que T se esta iniciali y es un extra opcional en el RX Standard.
. . Receiver Antenna(s)
Verde significa que todo esta bien con el TX/ Channel  Antenna Type Component  Offset (m) 9
RX'y listo para medir. Durante la medicion, X Y “Plot” mostrara los resultados de las
A
Small_Coil RC-5 = = "_ 0 0 pruebas de la bobina Rogowski para que pueda
Los iconos cambian para mostrar que el sistema B Large_Coil_RC-200 | |Z b 0 0 Help Puede elegir la resistencia de amortiguacion
esta activo. . 8
3 —
[Juse Automatic Repetition
Log 10 GPS Status
Notifica los problemas registrados en la 11 12 13 14 Muestra el nimero de satélites en uso para
pestafia Administracion. 12| [0 @ reQlog | opssetss @] [extpower None Bat 1: 75 % [ Bat2: 74 % e TX-20: 123V el posicionamiento. 13
Battery Status
“Ext Power” muestra si la fuente de alimentacion de la oficina esta "Bat 1/ Bat 2" muestra el voltaje del par de baterias internas. Estas alimentan la “TX-8 / TX-20 / TX-60” indica voltaje en la
conectada o el voltaje de las baterias de 12 V conectadas externamente computadora, la pantalla y el receptor si no hay una fuente de alimentacién externa. unidad TX (cuando esta conectada).
(cuando estan conectadas): cualquier bateria externa reemplazara a la bateria Para realizar un intercambio en caliente, mantenga una bateria en su lugar
interna “Bat 1”. mientras cambia la otra. 14

FUNCIONES DEL TECLADO

ABEM WalkTEM Keypad Functions

Numerical keyboard -

Backspace

Navigation arrows

8
Shift key .
Ctrl and Alt

On/Off button

Indication LED (
(@))

-~

Start/Stop

measuring

Menu u

+- sign

Page Up/Down

Enter

Space

Deletes the character on the left of the cursor

Jumps to next configuration item or command;
jumps backwards in combination with Shift key

Similar to a Shift key on a standard keyboard and
used for shortcuts on Post-Processing tab

keyboard

A short press turns the instrument on; within
WalkTEM Ul, another short press opens a dialog
with an option to shutdown the instrument.

Flashes when instrument is powered on

Works as a regular Escape key on a standard

keyboard

Used as a quick command to start or stop a
measuring cycle on the Measurement tab

Displays a pop-up menu in WalkTEM Ul; used in
combination with Shifl key, the Windows menu

appears

For entering a plus or minus sign; hold Shift key

to enter + sign

Moves the cursor in desired direction. Primarily
used in drop-down menus

Works as Control and Alt keys on a standard

Used to move between different tabs in the
WalkTEM user interface (Configuration,
Measurement, Post-Processing, Administration)
Acts like the Enter key on a standard keyboard;
used to execute commands

For entering values into settings boxes and
shortcuts in the Post-Processing tab

Acts like the Space bar on a standard keyboard;
used to tick check boxes
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A. El primer paso es navegar hasta el Configuration Measurement Post-Processing Administration

Pestafia “Administracion” (PGUp o PGDn) y elija Administration Tasks Settings
la fi . ta de t isi6n d 4%, Error Log Regional Powerline Frequency
a frecuencia correcta de transmision de :

K General Setmgs ®50 Hz Qf Changes the available scripts on the Configuration

Py . .z - L b o for the chosen fre
electricidad para el pais o la region que esta % Powerline Frequency O60 He PRl e sk i
estudiando. [ Cancel Save
Version: 1.3.5.5

Esto garantiza que solo se realice la medicion
Los scripts adecuados para su uso en esa regién se

ofrecen en la pestafia de configuracion.

Puede encontrar un resumen, ordenado por pais, aqui

(hay otros recursos disponibles):

™20 () Re() log  GPS:SatsO @) ExtPower None Bat 1: 53% [l Bat2 52% o TX-20:123V

Configuration Measurement Post-Processing Administration
B. Navegar de nuevo a la

Project
Current: |Project4 v Pestafia “Configuracion” y
New Froject utilice el proyecto actualmente
Seript activo, un proyecto anterior para
. 3 - ! 216 . -
Current: DualMoment_10ms_32qates | Number of cycles:| 3| Measurement time (s): agregar estaciones adicionales
(50 Hz Powerline frequency) o seleccione “Nuevo’.
LowMoment:  On-time (ms) 1.00  oOff-tme (ms) 1.22  Number of sweeps 1080  Rep.Freq (Hz) 225.00 Proyecto”.
HighMoment:  On-time (ms) 10.00  off-time (ms) 10-00  number of sweeps 500 Rep.Freq (Hz) 25-00
Transmitter Loop Los proyectos se numeran
Loop Type: 4040 ~ | Damping (Q): ~| | Analyze | Plot i .
automaticamente de forma secuencial.
Receiver Antenna(s)
Channel  Antenna Type Component  Offset (m)
X Y
A Small_Coil_RC-5 vllz v uJ ljl
] Large_Coil_RC-200 vz o~ 0 0 Help
Automatic Repetition
[Juse Automatic Repetition
™20 ) ReQ) log  GPS:SatsO @ ExtPower None Bat1: 53% M., Bat2 52% ., TX-20:123V
; Configuration Measurement Post-Processing Administration
C. Después de crear el
Project
proyecto, seleccione el current: |projects o
Transmisor correcto _
Bucle. Recuerde realizar !
Script
la prueba de bobina de Rogowski Current; DualMoment_10ms_32gates | Number of qﬂ:les: Measurement time (s): 216
(consulte la Seccién 3) para 20tz Foweriing requenio)
determinar la mejor LowMoment:  On-time (ms) 1.00  Off-time (ms) 122  Number of sweeps 1080  Rep.Freq (Hz) 225.00

HighMoment:  On-time (ms) 10.00  off-time (ms) 10-00  Number of sweeps 500 Rep.Freq (Hz) 25-00

Transmitter Loo
| Loop Type: 40x40 ~ | Damping (Q): v | | Analyze Plot

resistencia de amortiguacion.

Receiver Antenna(s)
Channel  Antenna Type Component  Offset (m)
X X
A Small_Coil_RC-5 vllz o~ 0 0
8 Large_Coil_RC-200 vllz ~ D| 0| | Help

Automatic Repetition
[Juse Automatic Repetition

TX-20: u RX: u Log: GPS: Sats 0 e Ext Power: None Bat 1: 53 % Bat2: 52 % a8 TX-20: 123V


https://www.guidelinegeo.com/powerline-frequencies/
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D. A continuacion, agregue qué bobinas receptoras se estan

utilizando en cada canal de entrada.

Para un circuito de 20x20m, utilice tnicamente el RC-5.

Para un bucle de transmisor de 40x40m o 100x100m,
Se pueden utilizar tanto el RC-5 como el RC-200.

Para un circuito de 200x200m, utilice tnicamente el RC-200.

Aqui también se pueden configurar los desplazamientos, asi como
Orientacién de la bobina RX. Un componente “Z”

La medida seria de una regular,

receptor colocado horizontalmente. “X” e “Y” son

cuando el bucle estd montado verticalmente con

respecto al bucle del transmisor. “X” seria

Normalmente estara con la antena RC alineada

el centro del bucle del transmisor; “Y” seria

estar alineado con el centro del

bucle transmisor.

Configuration Measurement Post-Processing Administration
Project
Current:  Projectd

News Project

Configuration Measurement Post-Processing Administration
Project
Current: | Project4 ~

New Project

Script

Current: DualMoment_10ms_32gates | Number of cycles:| 3| Measurement time (s): 216

(50 Hz Powerline frequency)

LowMoment: On-time (ms) 1.00  Offtime (ms) 122  Number of sweeps 1080  Rep.Freq (Hz) 225.00

HighMoment:  On-time (ms) 10.00  Off-time (ms) 10-00  number of sweeps 500 Rep.Freq (Hz) 25.00

Transmitter Loop

Loop Type:  40x40 | Damping (Q): ~| | Analyze | | Plot

Receiver Antenna(s)

Channel  Antenna Type Component  Offset (m)

X Y
A Small_Coil RC-5 vz [ 0|
B Large_Coil_RC-200 vz > 0] 0 Help
Automatic Repetition
[ use Automatic Repetition
™20 & R:AJ log  GPS:SatsO @) ExtPower None Bat 1: 53 % ey Bat2: 52% ey TX-20:123V

E. Una vez configurado el hardware, el ultimo paso es
elegir un script adecuado. A continuacion se incluye

una tabla para facilitar la eleccion.

Script
Current: DualMoment_30ms_40gates

(50 Hz Powerline frequency)

~| Humber of cycles: 3| Measurement time (s): 486

El cuadro “Numero de ciclos” indica cuantas veces

LowMoment: On-time (ms) 0.97  Offtime (ms) 128  Number of sweeps 712

HighMoment:  On-time (ms) 1000  off-time (ms) 30-00  Number of sweeps 250
Transmitter Loop

Loop Type: 40x40 « Damping (2):

Receiver Antenna(s)
Channel  Antenna Type

X
Small_Coil_RC-5 vllz v j
L9

B Large_Coil RC-200 ~||Z v

Component  Offset (m)
¥
A

Automatic Repetition
[[]Use Automatic Repetition

Rep.Freg (Hz) 222.50

se ha ejecutado el script (que en si mismo

Rep.Freq (Hz) 1250

contiene cientos de mediciones apiladas, consulte
Analyze Se repetira la tabla. Aumentar este valor aumentara
la relacién sefal-ruido y facilitara el procesamiento
de sefiales mas profundas. Sin embargo, prolonga el

tiempo de estudio; de 3 a 5 es aceptable en condiciones
normales.

En el lado derecho se da una indicacién de cuanto tiempo

™ @ ReQ) log  GPS:Sats0 @) ExtPower 162V = Bat1: 91 % Mg, Bat 2 90 % gkl tomara la medicion.
MOMENT DUTY CYCLE
SCRIPT NAME BRIEF DESCRIPTION SUMMARY CYCLE TIME
DualMoment_Testscript Fast measuring script, useful for quick tests of equipment, set-  High: 50 stacks 50% Bs
up and the survey location. Low: 178 stacks
Noise: 50 stacks
HighMoment_Testscript Fast script with only High and Noise moment. Useful for quick  High: 100 stacks 50% 6s
tests of equipment, set-up and the survey location. Noise: 50 stacks
DualMoment_10ms_32gates Measuring script for shallow to deep data collection, divided Noise: 250 stacks 50% 72s
into 32 gates with slightly longer first gate. High: 1250 stacks
Low: 2700 stacks
DualMoment_10ms_40gates Measuring script for shallow to deep data collection, divided Noise: 500 stacks 50% 135s
into 40 gates; shorter gating at start. High: 2500 stacks
Low: 5340 stacks
DualMoment_25ms_40gates 40 gate measuring script with a longer measuring time for Noise: 606 stacks 25% 162s
medium to deep data collection. Useful in hot conditions High: 1750 stacks
to lessen heating of transmitter unit. Low: 4628 stacks
High Moment_25ms_40gates ~ Measuring script for medium to deep data collection with no Noise: 250 stacks 25% 140s
low moment pulses. High: 1750 stacks
HighMoment_Noise_10_90ms  Measuring script for deepest data collection, divided into 51 Noise: 125 stacks 10% 125s

_Slgates

gates, with now low moment.

High: 500 stacks
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9. MEDICIONES

A. Todo lo que se requiere en esta pagina es

Pulse "Iniciar". Esto iniciara el ciclo de mediciones de

ruido, momento bajo y momento alto.

Una barra de progreso indicara qué tan
avanzado esté el proceso de medicién y una

estimacion del tiempo restante.

El instrumento cuenta con notificaciones tanto
de audio (para lo cual se requiere el altavoz
Bluetooth suministrado) como visuales de que

la medicién se ha completado.

Configuration Measurement Post-Processing Administration

Configuration Measurement Post-Processing Administration
Setup ChA-All
Project: Projectd

Station: 5 10,000

Script:  DualMoment_10ms_32gates

Che-All ChA-HM ChA-LM ChA-N ChB-HM ChB-LM

TX:

40040

Damping:

RX A:
RXB:

Lat:
Lon:

Measurement
TX Values

Current (A):
Voltage On (V):

Ready for measurement

T2 ) R Log:

Small_Coil_RC-5
Large_Coll_RC-200
Instrument GPS position:

100,000

5333.0747

-159.9090 10,000 <= -

Nanovolt fm2

0.0 Temp (°): 3.2 1000 oo

126 Voltage OFf (v):  12.6

1004

OO e~ 5 =l i e o e B e S B R i S

1 10

T
100
Tume [ys]

Bat 2: 50 %

o=

GPS:Sats3 (@) Ext Powen None

Bat 1: 51% &8

1,000 10,000

TH-20: 124V

Setup ChA-All ChA-HM ChA-LM ChA-N

Project: Project? Ty
Station: 2 ]
Saipt:  DualMoment_10ms_32gates 1
100,000
X 40x40 E
Damping: 5000 1
RXA: Small_Coil_RC-5 1
RXB:  None b
Instrument GPS position: 9
Lat: 0.0000 L
Lon: 0.0000 g
-] 1
Measurement 2 1
TX Values 2 100
Current (A): 0.0 Temp (°C): 213 E
Voltage On (V):  13.1 voltage Off (V):  13.1 1
10
1=

Ready for measurement USlﬂrt 0. T T T

1 10 100 1.000 10,000 100,001
Time [us]

™ Q) R Log:

GPS: Sats 0 @) Ext Power: None

Bat 1: 92 % SN Bat2: 92 % S TX-20: 128V

10. GESTION E INVERSION DE ARCHIVOS

A. Utilice la flecha hacia abajo para seleccionar una

proyecto.

La flecha derecha expandira el 'arbol’

para mostrar sondeos (estaciones) medidos dentro

de ese proyecto.

El botén Mend () brindar@ serie de opciones de

administracién de archivos para el Proyecto o

la Estacion dependiendo de cual esté resaltado.

Algunas de estas acciones tienen teclas de

acceso directo enumeradas a la derecha de la pantalla.

Para utilizar las opciones de “Exportar”, sera
necesario conectar una unidad USB al

instrumento.

B. Utilice el botén TAB para seleccionar la primera pestafia

sobre el grafico de datos en el lado derecho de la pantalla.

Las flechas izquierda y derecha alternaran entre los

diferentes tiempos reales.

vistas de medicion.

» ChA-All y ChB-All volveran a dibujar la curva cada

tiempo un nuevo Momento Alto, Momento Bajo o
La medicion del ruido se realiza en el canal Ay

B, respectivamente.

« En este ejemplo, solo se utiliza el RC-5

y por lo tanto los feeds de ChB no estan disponibles para ver.

* Las pestafias restantes muestran solo una de las

Fases de medicion (Alta, Baja o Ruido) para cada canal.

Estas se actualizan la préxima vez que se completa una

de estas fases de medicion.

Configuration Measurement Post-Processing  Administration

W walkTEM
Projectl
Project2
Project3

[l Projects

™2 W R Log

Details
Created: 25-06-2020 10:55:16
Mo of Stations: 9
Seript: LowMoment_Lyngby_30ms_40gates50.ini
Data: D:\WakTEM\Data\Project2\
Converted:  D:\WakTEM\Converted\Project2\

Configuration Measurement Fost-Processing Administration

& walkTEM el
v [ Projectt Created: 04-11-2020 12:05:56

== Stationl Pos Lat: 53.6062
== Station2 Pos Lon: -0.0038
= Station3 Filename:  20201104_120640_142_=
st Seript: DualMoment_10ms_32gates
: :::::: Config TX:  40x40 RX A: Small_Coil_RC-5
= Station? RX B: MNone
= Station8
== Stationd
ety & shoneuts

E Project2 Production Data

I Project3 Hpnsime

[ Projectd

[ Projects Reconvert Data

[ Project1l

F Project2 Model Data

[ Project13 i

[! Project14

[ Project1s Export all projects

F Project16

[ Project17 Export project.

£ Frefectis Delete project

I Project1s

Delete all projects
™ P ReA) Log  GPS:iSatsd (@ ExtPowen 160V =@ Batt: 5% WF . Btz sxlf
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B. Para revisar los sondeos, seleccione “Trazar datos” de

Configuration Measurement Fost-Frocessing Administration

" e DZ.:?M- 04-11-2020 12:05:56
. . . . « . v -[[ Project = L ALt
el menu o acceso directo al mismo presionando “Shift+ 7 - < Stationt Fale e
g i Pps Lon: -0.0038
. :"’”"‘“"” o :z‘; lename: 20201104 120640 142 %
5 s = ipt: DualMoment_10ms_32gates
Esto iniciara el ABEM WalkTEM  Reconvenoms shifte3  Jomfig T 40%40 RXA: Small_Coil RG-S
- Model Data... Shift+d RXB8: MNone
Herramienta de visualizacion; se mostrara una pantalla de titulo = :D": ; z:':'z =
- port all projects ift+ Shorteuts:
mientras se carga. [E Pro Export project Shifte Production Data ..
: 2 Delete all projects 0 Rename Ba
Cuando se inicia el visor, por defecto , Se mostrara IE Projecti2 Moidef ot aa
I poectis e [
Curvas de decaimiento apiladas (dB/dt) para todos los [ Frojectis eportal prosecs [ [
\[ Project1
. . . e Export project
momentos y bobinas receptoras disponibles. Los datos de - an
. ) B crio Delete project ..
corriente alta y baja, RC-5 y RC-200 se presentan vette ot proecs [ [

en diferentes colores.

™ P Rl Log GPS:Satsd @ ExtPower 161V = Batl: 6% #  Bat2 4%, #

Para ver las curvas sin procesar (sin apilar), utiice Ia barra
espaciado ) para alternar entre las dos vistas; la vista Hata "3 visas
. . r . . . i -1
sin procesar también mostrara las mediciones L Tﬁqif.gcc_‘.‘?;mﬁ
i 4 acke
de ruido. También puede alternar entre las vistas — \\
. ) . . - ™
apiladas y sin procesar haciendo clic en los botones de e N
seleccion circulares. , Si hay un ratén o e
Raw N\
conectado al instrumento. ) Gackad ol -
bl \
Axes [c g =
fnoa /i \\
Para ver las curvas de resistividad aparente, utilice el ® b \
boton “Ctrl” para alternar entre las dos vistas. o .y
También es posible cambiar entre las vistas de resistividad v YRR
aparente y de decaimiento haciendo clic en los botones de - N 1
1
seleccion circulares, si hay un mouse conectado . | ‘ ! Lo . L
al InStrUmentO 210° 5100 w0 2104 . [?10‘ 0 210 5100 9101
WALKTEM PLOTTER x
Las teclas numeéricas del 1 al 6 activan o desactivan los Data e 3 vinas
1 Project1 - 10
conjuntos de datos individuales. Esto también se puede hacer  — i
- 5] e \ HM - RC-5:0-1
haciendo clic en los botones correspondientes en la esquina . 3
superior izquierda de la pantalla si se utiliza el ratén. Wy
Format space] \
@R \
Stacked b
. . - .
La pantalla se ajustara automaticamente a la FERT s
extension de los datos, pero es posible ampliar o Rbos '3 \
@ db/dt
reducir la imagen con los botones "Re Pag"y "Av Pag". o
RESCALE 0]
Las teclas de flecha desplazan la pantalla. Si se conecta un ratén...
La rueda de desplazamiento amplia o reduce la el 3
imagen. Al colocar el cursor en el centro de la grafica, -
se amplian ambos ejes a la vez. 300 o s \61: o 300 e
Utilizando la rueda de desplazamiento con el puntero del
mouse sobre uno de los ejes se ajustara Unicamente esa escala. OREHIEN S B
Data Key R
Mover el ratéon mientras se mantiene pulsado el botén derecho Y o] E‘;‘.”:‘Tﬁf‘-ki-s—su .
La tecla del raton permite desplazarse. Para restablecer el zoom predeterminado , - T RE placke
Presione “0” o haga clic en el boton “RESCALAR” con un . - 31|
raton. Format s 210
Raw >
@ Stacked :E "
. 104
Se pueden tomar capturas de pantalla presionando Axes la é
@ Rhoa 2
"Mayus+0" o haciendo clic en el botén "CAPTURA DE i sl
PANTALLA". Estas imagenes se guardaran en la )
RESCALE (0] 310
carpeta del proyecto y se exportaran con los datos.
SCREENSHOT  [Shift=0] 210" 4
Para salir de la herramienta de visualizacion ABEM WalkTEM o =
Presione Escape o haga clic en la “x” en la parte superior derecha R ER R R, BT BT

de la pantalla.
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C. Con una estacion resaltada, seleccione
“Datos del modelo” desde el menu o acceso directo

presionando “Shift+4”

Se iniciara el software SPIA TEM (esto puede tardar

algun tiempo).

Utilice PgUp/PgDn para cambiar entre la pestafia
de inversién y la pestafia de vista de datos

donde se encuentran las opciones para ver
canales individuales y curvas sin procesar o apiladas

disponible.

Cuando esté listo para realizar una inversion,

asegurese de que la pequefa flecha negra esté en
"

el extremo derecho de “Ejecutar inversion”.

(esto puede requerir una sola pulsacién de la flecha

hacia abajo en el frente del WalkTEM 2

panel) y presione “Ent” en el teclado.

El software de inversion descartara automaticamente
las lecturas de mala calidad y completara la
inversion siempre que haya suficientes puntos de
datos buenos disponibles.

Los puntos de datos que se trasladaran para la
inversion siempre estan coloreados, mientras que

los que se han

Los descartados automaticamente apareceran en gris.

Una vez completada la inversion (aproximadamente
1 0 2 minutos), se forma un suave -

El modelo en capas se mostrara con un valor
residual que dara una indicacion de la confiabilidad

del modelo.

Para salir de SPIA TEM y volver a los datos

software de recopilacion, presione “ESC”

Los datos modelados se guardaran en la carpeta

del proyecto y se exportaran junto con los datos de
sondeo. Una vez abierto el proyecto en la version de
escritorio de Aarhus SPIA TEM, la inversién

del instrumento estara disponible para su

posterior procesamiento o simplemente como
comparacion con un nuevo conjunto de

inversiones.
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11. DIMENSIONES DEL DISENO DE WALKTEM 2

Se pueden utilizar cintas o ruedas de medicion para disefiar bucles precisos si asi se desea, utilizando lo siguiente:

Medidas:

S
<
N’
\?’.‘,
| I TR =
l - RC-5
E! 4\\;"
2| ’\“51/
: N
&
N4 %2
9 RC-5&
- RC-200 ,
% ~
% .
20m
o .
E &, "
- & %

‘/"[L-I k6
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30m

‘lfTL-l Ok

100m

3

‘/"TL-4UK

100m

200m



The ABEM WalkTEM 2 is a user-friendly, rapid survey solution that can provide precise
resistivity models directly in the field for the search, mapping and monitoring of groundwater,
mineral deposits, and environmental change. The system is scalable, with modular hardware,
which allows expansion of the instrument capabilities to keep up with your changing needs.

GUIDELINE 'ABEM | MALA

GUIDELINE GEO has been in the geophysics business since 1923 and is the global leader in near-surface Feorechnology Our advanced technology ensures

pracmal solutions to everyday, societal, and global problems. We deliver total solutions in the technological fields of !?round penetrating radar, seismic,
geoelectrical and electromagnetic measurement. The Guideline Geo AB share (GGEO) is listed on Nasdagq First North Growth Market. We are a Swedish

company with international offices and regional partners serving clients in over 100 countries.
VISIT US AT GUIDELINEGEO.COM



