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Nuestro agradecimiento...

iGracias por elegir Guideline Geo y MALA! El ntcleo de nuestra filosofia es proporcionar a
nuestros usuarios excelentes productos, soporte y servicios. Nuestro equipo se compromete a
brindarle las soluciones mas eficientes y faciles de usar para satisfacer sus necesidades de

eficiencia y productividad.

Ya sea que este sea su primer producto MALA, creemos que una pequefia inversion de su
tiempo para familiarizarse con el producto leyendo este manual se vera recompensada con
un aumento significativo en la productividad y la satisfaccion.

Por favor, haganos saber sobre su uso y experiencia de nuestros productos y el contenido
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Segun las leyes de derechos de autor, este manual no se puede copiar, en su totalidad o en
parte, sin el consentimiento por escrito de Guideline Geo. Sus derechos sobre el software se
rigen por el acuerdo de licencia de software adjunto. El logotipo de MALA es una marca
comercial de Guideline Geo registrada en Suecia y otros paises.

El producto descrito en este documento esta sujeto a continuos desarrollos y mejoras.
Guideline Geo proporciona todos los detalles del producto y su uso contenidos en este
documento de buena fe. Sin embargo, se excluyen todas las garantias implicitas o
expresas, incluidas, entre otras, las garantias implicitas o la comerciabilidad, o la idoneidad
para el propésito. Este documento esta destinado unicamente a ayudar al lector a utilizar el
producto, y se ha hecho todo lo posible para garantizar que la informacién de este manual
sea precisa. Guideline Geo no sera responsable de ninguna pérdida o dafio que surja del
uso de cualquier informacion en este documento, cualquier error u omisién en dicha
informacion, o cualquier uso incorrecto del producto.

Guideline Geo y el logotipo de MALA son marcas comerciales de Guideline Geo, registradas
en Suecia y otros paises. Otros nombres de empresas y productos mencionados en este
documento son marcas comerciales de sus respectivas empresas. La mencién de productos
de terceros es solo para fines informativos y no constituye un respaldo ni una recomendacion.
Guideline Geo no asume ninguna responsabilidad con respecto al rendimiento o uso de estos
productos de terceros.

Guideline Geo AB

http://www.guidelinegeo.com
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Prefacio

Acerca de este manual

Este manual esta escrito para el usuario final del producto, explica cémo instalar y configurar
el producto y proporciona instrucciones detalladas sobre su uso.

Recursos adicionales

Entrenamiento: http://www.guidelinegeo.com/training-gpr-resistivity-sesimic-

tem

Descargas:  www.guidelinegeo.com/support-service-advice-training/resource-center

Aplicaciones: www.guidelinegeo.com/application-areas/

Retroalimentacion

Los comentarios sobre el contenido de este manual o el producto pueden enviarse utilizando
cualquiera de los datos de contacto que se encuentran en www.guidelinegeo.com.www

GUIDELINEGEO


http://www.guidelinegeo.com/training-gpr-resistivity-sesimic-tem
http://www.guidelinegeo.com/training-gpr-resistivity-sesimic-tem
http://www.guidelinegeo.com/support-service-advice-training/resource-center
http://www.guidelinegeo.com/application-areas/
http://www.guidelinegeo.com.www/

MALA

Acerca del controlador MIRA

MALA MIRA Controller es el software de adquisicion de datos dedicado a MALA MIRA HDR,
sistemas MIRA Compact y soluciones de antena personalizadas basadas en la plataforma
MIRA, de Guideline Geo.

El software MIRA Controller le ofrece una interfaz de usuario facil de usar, guia de recopilacion
de datos con varias opciones de posicionamiento diferentes, gestion de archivos y otras
funciones vitales. Los proyectos se pueden exportar a MALA Vision Desktop para su posterior
procesamiento e interpretacion (para obtener mas informacion, consulte la Guia del usuario de
MALA Vision Desktop).

MIRA Controller

- BO0OOM

MALA /

0-
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Instalacion

El software MIRA Controller se puede descargar desde la pagina de inicio de Guideline Geo
(www.guidelinegeo.com). Utilice siempre la ultima version.

Al descargar una nueva version de software, tenga en cuenta que pueden aparecer diferentes
advertencias segun el navegador. Para Microsoft Edge, debe presionar el vinculo Mantener
para guardar y ver el archivo en la carpeta Mis descargas.

Al usar dispositivos Bluetooth (como un GNSS de Emlid) con una computadora que ejecuta
Windows 11, debe configurar la opcién de deteccion de dispositivos Bluetooth (en el menu
Bluetooth y dispositivos) en Avanzado.

Nota: El software se puede ejecutar en modo de demostracion. Para cambiar al modo

de medici@ettiaga a Avanzado y apague la antena de demostracion para habilitar
las medicinnas

= MIRA Controller i
Start START >  PLAN> PREPARE > SETTINGS > MEASURE > EXPORT >
Firmware Upgrade System Demo
Projects
DEMO MODE
Advanced Settings A
Help Ond SUppOFt Demo antenna: QOn

About

El software se ejecuta en Windows 10 u 11, y se recomienda tener un procesador moderno, i5 o
posterior y al menos 8 GB de RAM. Dependiendo de la configuracion, los sistemas MIRA HDR y
MIRA Compact recopilan aproximadamente 550 kb de datos/m2.
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Descripcion general del controlador MIRA

Este manual (junto con la Guia del usuario de MALA MIRA HDR o la Guia del usuario de
MALA MIRA Compact) explica como configurar las mediciones con los conjuntos de antenas
MIRA HDR y MIRA Compact, coémo recopilar datos y como guardarlos y exportarlos a un
formato adecuado. También es posible ver los radargramas y las trazas recopiladas de todos
los canales durante la recopilacion de datos.

La interfaz de usuario del controlador MIRA esta desarrollada para ser facil de manejar durante
el trabajo de campo y para trabajar en una computadora con o sin pantalla tactil. El flujo de
trabajo es sencillo y consta de los siguientes pasos:

1. Asegurese de que la caja de antena MIRA HDR o MIRA Compact esté encendida y
conectada a la plataforma de adquisicion de datos.

2. Cree un nuevo proyecto (con nombre y tipo) o abra un proyecto existente.

3. Verifique la configuracién de medicién (diferentes opciones de adquisicién, seleccion
de canal y tipo de disparo).

4. Verifique el posicionamiento (parametros GNSS y estacion total).

5. Sies necesario, verifique la configuracion avanzada (posicion de trazado,
configuracion de geometria, configuracion de energia)

6. Ahora, esta listo para medir.

Nota: Asegurese de que el ordenador de campo esté iniciado antes de conectar un GNSS con un cable
serie.

En esta Guia del usuario se utilizan las siguientes definiciones:
Muestra Valor digital de la sefial de radar grabada en un momento especifico.

Rastro La sefal de radar grabada de un canal en un punto, construida en un corto tiempo
por un cierto numero de muestras.

Distancia de punto La distancia entre cada seguimiento recopilado para todos los
canales individuales. Pilas El nUmero de promedios para cada traza.

Andana Una linea de perfil completa, incluidos todos los canales de la matriz. La cobertura
de cada franja depende de la separacion de canales individual multiplicada por el
ndmero de canales.

Tx Abreviatura de antena transmisora.
Rx Abreviatura de antena receptora.
8
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Inicie el software
Cuando inicia el controlador MIRA, se le pide que inicie un nuevo proyecto o que continde un proyecto.

Puede volver al menu Proyectos (que se encuentra en el menu Principal E) para cambiar,
crear o eliminar proyectos. Consulte también la seccion Proyectos a continuacion.

= MIRA Controller < >
, PLAND  PREPARE>  SETTINGS)  MEASURE>  EXPORT

Map the subsurface

Iniciar nuevo proyecto

La opcion Iniciar nuevo proyecto crea un nuevo proyecto MIRA con su propio nombre de
proyecto definido y la posibilidad de elegir entre diferentes configuraciones predefinidas o la
ultima configuracion utilizada. Si ha guardado una plantilla, también se puede encontrar en la
lista desplegable (consulte la seccién Proyectos a continuacion).

Elija una configuracion de antena adecuada para su sistema MIRA (MIRA HDR o MIRA Compact).

Cuando presionas Crear, im
llegar inmediatamente a la pestafia Preparar. Consulte la seccion Preparar a continuacion.

Nota: Si el nombre del proyecto ya existe, recibira un mensaje de advertencia.

Nota: El nombre del proyecto también se utiliza para las franjas individuales separadas de un
proyecto, pero con una extension: 1, 2, etc.
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Continuar
Al elegir la opcion Continuar proyecto, puede optar por abrir un proyecto existente. Los ultimos
tres son visibles en el menu desplegable; de lo contrario, examine todos los proyectos para

abrir la pestafia Proyectos. Esto también se puede encontrar en el menu principal E

FROUECTS

Map the subsurface

With MIRA Controller you will experience an intuitive
interface with integrated guidance, helping you from
start to finish.

Start new project ] [ Continue v ]

123456
XXXXXXX
12345

Browse all projects »

Haga clic en la fila correcta y el proyecto se abrira inmediatamente donde lo dejé por ultima vez.

Actualizar ventanas emergentes

Si hay disponible una nueva version del software del controlador MIRA o del firmware de la caja
de antena, aparecera una ventana emergente cuando el sistema esté en funcionamiento.
Asegurese de instalar la ultima version del software MIRA Controller y lea mas sobre la
actualizacioén del firmware en la seccion Configuraciéon avanzada.

Firmware upgrade
Important upgrade available.

New firmware (v.22) can be installed on your antenna system. Please
press the proceed button below and your system will be automatically
upgraded.

[ Proceed ‘ ‘ Il try later |

Pantalla principal

Pestafas de flujo de trabajo
Se recomienda seguir el flujo de trabajo en la fila superior del software MIRA Controller, de
izquierda a derecha, a lo largo de cualquiera de sus proyectos MIRA:

START > PLAN > PREPARE > SETTINGS > MEASURE > EXPORT >

Consulte las secciones Planificar, Preparar, Configuracion, Medir y Exportar para obtener mas informacién.

10
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Menu principal
El menu principal esta en la esquina superior izquierda, desde donde puede acceder, por ejemplo, a
Ayuda y soporte:

Start

Projects
Advanced Settings
Help and Support

About

Barra de estado
En la parte inferior de la pantalla principal, en la barra de estado, se muestra

informacion del sistema. De izquierda a derecha, se muestra la siguiente informacion:

e Conexion al sistema MIRA, activa o no

e Conexioén y estado de GNSS o Estacion Total

o Estado de la bateria y tiempo restante de la bateria
¢ Orientacion (si corresponde)

o Nombre y plantilla del proyecto

¢ Numero de franja seleccionado

Ejemplo cuando no hay antena o sistema de posicionamiento conectado:

¥y Disconnected & No GNSS A No system found, click here for guidance

Ejemplo con antena y RTK GNSS conectados:

¥ Demo (® TOTALSTATION @EOQ ~-3h

El nombre de su antena aparecera en el lado izquierdo, asi como el posicionamiento utilizado y
la capacidad de la bateria.

El centro de la barra de estado muestra el nombre del proyecto y el nUmero de franja. Al
presionar la flecha, puede cambiar entre franjas.

Test Swath6v

11
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Controlador MIRA Teclas de funcion

- F1-abre la pagina Acerca de

- F2 - cambia al menu principal

- F3 -inicia la medicion

- F5 - Medicion de paradas

- F9 - F11 alterna las diferentes vistas en la pestafia de medicion.

- ALT+flechas arriba/abajo - cambia entre canales

- Presione la barra espaciadora para iniciar y detener las mediciones

12
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Directorio de archivos

MIRA Controller crea un directorio de archivos en la carpeta Documentos, llamado MIRA
Controller. Este directorio de archivos contiene una carpeta llamada Measurements, donde se
pueden encontrar todos los proyectos creados.

La ubicacién de esta carpeta se puede cambiar. También puede abrir datos desde otras
ubicaciones cambiando la ruta del directorio de archivos en la ventana Proyecto; consulte la
seccion Proyectos.

En detalle, MIRA Controller crea las siguientes carpetas de archivos y archivos:
1. Carpeta de medidas

2. Para cada proyecto, se crea una carpeta de proyecto. En esa carpeta, un archivo <project_name>.yml
y un archivo

<project_name_backup>.yml archivo que contiene toda la informacién relacionada con el

proyecto (seleccion de canales, configuracion de canales y todo lo demas). Estos archivos se

pueden abrir en un editor de texto simple como el Bloc de notas.

3. Para cada medicidn, se crean los siguientes archivos por hilera:

. < project_name >_<swath>. YML (instantanea de la configuracion del sistema cuando
se realiz6 la medicion)

. < project_name >_<swath>.mpos (si el posicionamiento esta disponible, contendra
posiciones GNSS sin procesar para la medicion almacenada en formato GeoJSON)

. < project_name >_<swath>.mcor (si el posicionamiento esta disponible,
contendra las posiciones GNSS interpoladas en formato GeoJSON)

. < project_name >_<swath>.mtts (si el posicionamiento esta disponible,
contendra las marcas de tiempo de todos los seguimientos)

Los siguientes archivos se crean por canal:
. < project_name >_<swath>_<channel>.rd8 (datos GPR sin procesar)

. < project_name >_<swath>_<channel>.rad (informacion sobre la configuracion del canal)

4. Si se exportan datos (por ejemplo, al formato rSlicer), se crea una carpeta para almacenar
todos los archivos de esa exportacion. Si la exportacion se realiza en formato rSlicer, se crea
una carpeta rSlicer.

13
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Plan

La pestana Plan se utiliza para planificar el proyecto. Puede introducir notas sobre los
proyectos, establecer la solicitud y la fecha. También puede guardar mapas en modo sin
conexion o cargar archivos kmz/kml. En la vista de mapa, utilice la ventana de busqueda
(esquina superior izquierda) para buscar su ubicacién (direccion, ciudad, etc.).

= MIRA Controller =0
START > PREPARE > SETTINGS > MEASURE > EXPORT >
PLAN
Project name: Notes:
Test 403
Application area:
Utility Mapping
Survey date:
2024-04-08
LOCATION

Maps and Overlays

Offline areas

A solna
Add overlay || i Save offline area

W Connected @ RTKFIX E® -3h Test 403 (MIRA Compact)

Presione Ag regar MIRA Controller

START > PREPARE>  SETTINGS >  MEASUREY>  EXPORT >

superposicion (en la
esquina inferior derecha
del mapa) para cargar un
archivo kmz / kml, que se
mostrara en el mapa. LOCATION

Maps and Overlays

@ stk

PLAN

Estas podrian ser las
limitaciones del area de
investigacion u otras ot Lo
caracteristicas que es

bueno tener marcadas , % N
durante el trabajo de NS Srow Se0os Rebonr

campo.
Cuando se cargan

superposiciones,  utilicelas

para activar y desactivar
las capas.
14
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También puede utilizar la opcidon Guardar area sin conexion para guardar el mapa en el nivel de
zoom visto. Este mapa se puede nombrar libremente y guardar para su uso fuera de linea.

Nota: El botén Guardar area sin conexion aparece atenuado si el drea es demasiado grande para
guardarla. Acérquese hasta que el botén se active para guardar.

El mapa tiene las siguientes caracteristicas:

+

e Zoom

©

e Cambiar entre mapas base offline o online

&

e Medir cadenas de lineas o poligonos

e Activar y desactivar los archivos kmz/kml

El conmutador de capas (en la pestafa
Planificar o Medir) permite seleccionar si ‘
desea mostrar el mapa base sin conexion < g..c maps
o en linea.

@® Satellite

- . | Measurement type:
CkVecton ! # [Length (LineString)
O Offline 2948 Length (LineString)
| Area (Polygon)

La regla se puede usar tanto para medir
la longitud como el tamario de las areas.

15
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Preparar

En la pestafna Preparar, puede definir qué tipo de proyecto esta realizando y, por lo tanto,
obtener orientacion sobre la configuracion de medicion adecuada.

Las instrucciones para la configuracion se basan en el sistema seleccionado y también estan
disponibles para garantizar que se lleven a cabo todos los pasos necesarios para que las
investigaciones sean exitosas.

= MIRA Controller .
START > PLAN > SETTINGS > MEASURE > EXPORT >

PREPARE

I'm conducting Utility Mapping = More about Utility Mapping

Using system MIRA Compact ~  More about MIRA Compact

Using positioning External GNSS * | More about positioning

With carrier solution MIRA Compact

INSTRUCTIONS
Connect the system
+ Connect the Ethernet cable from the system to the PC
« Power on the system (make sure batteries are inserted and charged)
Setup pasitioning
= Setup your positioning device
» Connect to the PC using Bluetooth, USB, or serial port
« Verity your settings in SETTINGS > Positioning
Configure measurement settings
» Select trigger option and set a suitable trig interval (SETTINGS > Antenna)
« If using distance trig
+ Make sure the encoder cable is connected to the system
« Select the correct encoder (note that you should calibrote your encoders on a regular basis)
« Adjust number of stacks and samples (or use default)

Go measure!

Connected RTK FIX ~-3h Test 403 (MIRA Compact
pa
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Configuracion

Puede ajustar la configuracion de medicion para el sistema MIRA y el dispositivo de
posicionamiento externo en el menu Configuracion.

Antenna  Positioning Signal Calibration Power Settings

Antena

En la pestafia Antena, encontrara opciones de medicion para disparo, codificadores,
configuracion de medicion y seleccion de canales.

= MIRA Controller

START > PLAN > PREPARE > > MEASURE > EXPORT >
Antenna  Positioning  Signal Calibration  Power Settings

TRIGGER OPTIONS CHANNEL SELECTION Tigsimitter 'Y
Distance between traces: 0.050 m 3 4 5

a— % 1+

Encoder: 'I
Compact frame v

\ Calibrate new encoder ] 2

1 2

3
.
[}

MEASUREMENT OPTIONS '§

sampling frequency: 5120 MHz 9 4

Stacks: 4

— ' +

- . )+

Time window: 82.22ns (3.70m @ 90.00 m/ps + —) 6 n
Max speed: 44 km/h
W Connected @ RTKFIX EROC 123456 (MIRA Compact)

Nota: Puede tener diferentes configuraciones para diferentes hileras medidas dentro del
mismo proyecto. Sin embargo, mezclar diferentes configuraciones mientras se mide puede
afectar las capacidades de posprocesamiento.

El triangulo de advertencia (esquina superior derecha) se muestra si la configuracion
A ha cambiado desde las ultimas mediciones realizadas en el proyecto activo abierto.
Esto indica que la posicién de la senal debe calibrarse (consulte la seccién
Calibracién de sefiales).
17
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Opciones de disparador
El MIRA HDR y el MIRA Compact se pueden activar con distancia o tiempo.

En Distancia, elija la Distancia entre trazas y el codificador correcto en el menu desplegable.
Si se necesita un nuevo codificador o se debe realizar una recalibracion, utilice la opcién
Calibrar nuevo codificador, que le guiara a través de algunos pasos sencillos para calibrar y
guardar una nueva rueda de medicion.

Para la opcion Activacion de tiempo, establezca el Tiempo
entre seguimientos. Los pasos para calibrar o agregar un

nuevo codificador son los siguientes:

IRA Controller

START > PLAN > PREPARE > MEASURE > EXPORT >

Antenna  Positioning Signal Calibration  Power Settings

I. Information

2. Encoder calibration
' < 3 This Wizard will walk you through the calibration of a new wheel for the MIRA System. Start by measuring a distance to calibrate the wheel over
3. Calibration settings (the longer the distance the higher the accuracy of the calibration). Then press the next button to begin the calibration

Wheel calibration wizard

4. Results
MIRA Controller
START > PLAN > PREPARE > MEASURE > EXPORT >
Antenna  Positioning  Signal Calibration  Power Settings

1. Information

2. Encoder calibration
3. Calibration settings
4. Results

Measurement

Move the wheel the measured distance. When done, press the next button.

= MIRA Controller R

START > PLAN > PREPARE > MEASURE > EXPORT >

Antenna  Positioning  Signal Calibration  Power Settings

1. Information

2. Encoder calibration
3. Calibration settings
4. Results

Finish calibration
Fill in the measured distance and assign a new name to the calibrated wheel. Press save to finish the calibration

Name of calibrated wheel

Measured distance (m)
1 =

Nota: Al realizar una calibracion del codificador, debe estar conectado a un sistema MIRA HDR
o MIRA Compact.

18
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Opciones de medicion
e Frecuencia de muestreo: Un valor fijo optimizado para la frecuencia de antena utilizada.

e Pilas: cuantas veces se va a apilar cada traza; Los nimeros mas altos brindan una
mejor calidad de datos, pero reduciran la velocidad maxima de adquisicion.

e Muestras: cuantas muestras se recolectan para cada traza.

¢ Ventana de tiempo: Para la configuracién actual, ajuste la velocidad (con el +y
signos) para
obtener el valor de profundidad estimado.

Nota: La velocidad maxima de medicién se muestra para la configuracion actual cuando se
utiliza el disparo de distancia.

Dependiendo del niumero de unidades de transmision utilizadas en la matriz, el nUmero de
muestras disponibles cambiara, como se muestra a continuacion:

- 1-4 Tx: 1984 muestras
- 5-8 Tx: 1728 muestras
- 9-16 Tx: 672 muestras

Seleccion de canales

El operador selecciona como debe configurarse el conjunto de antenas de radar en la matriz
de seleccion de canales para recopilar datos. El usuario define una secuencia de disparo
haciendo clic en los cuadrados de la matriz, volviéndolos grises y mostrando el numero de
canal asignado a esa combinacion de Tx (columnas) y Rx (filas). Esta secuencia de
combinaciones Tx-Rx se repite cada vez que se activa una medicion.

Nota: Sila seleccion se vuelve roja, indica que una antena utilizada en esa combinacion no
funciona correctamente.

Es posible agregar hasta 132 canales en cualquier combinacién con el sistema MIRA HDR y
30 canales en cualquier combinacion con el sistema MIRA Compact.

Las configuraciones de canales predeterminadas para las antenas MIRA HDR y MIRA Compact
se muestran en las imagenes a continuacion. Estos también se proporcionan dentro del software
en el momento de la compra.

19
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La configuracion predeterminada de
MIRA HDR es de 22 canales con 11
transmisores y 12 antenas receptoras.

La configuracion predeterminada de
MIRA Compact: 10 canales con 5
transmisores y 6 antenas receptoras.

Para volver a la configuracion

predeterminada, utilicela enla
esquina superior derecha.

A la derecha se muestra un ejemplo de
una configuracion de canal definida por
el usuario. Este disefio se guarda
automaticamente y se conecta al
proyecto.

Haga clic en el cuadro gris para elegir o
eliminar una combinacion de antenas.

CHANNEL SELECT[ON | o A
[ | 9
- gl
N | |
: [ ]|
I
[ =] - |
- |
[« ] = |
[ =] -]
]~ |
[ =] - |
a
CHANNEL SELECTION  Transmitter A
1 2 3 4 5 9

Receiver

i =]

CHANNEL SELECTION

7 8 9 10 n

1 2 3 4 5 6

20
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Menu de posicionamiento

La antena MIRA se coloca con un sistema GNSS externo, como un RTK-GNSS o una estacion
total.

Se recomienda encarecidamente que se utilice una solucion GNSS precisa o0 una estacion total
para posicionar las mediciones de MIRA, ya que esto aumentara la calidad de las imagenes de
segmentos de tiempo resultantes. El GNSS o Estacion total, esta conectado a la computadora
utilizada para la recoleccion de datos.

Nota: El GNSS externo debe tener una frecuencia de salida (velocidad de salida) de al menos 5
Hz (un punto cada 0,2 segundos).

El controlador MIRA lee datos NMEA estandar, especificamente mensajes G * GGA, del GNSS
/ TS conectado. De forma predeterminada, descubrira la configuracion del puerto COM
automaticamente para permitir la comunicacion entre el GNSS / TS y el software del controlador
MIRA. Si desea configurar manualmente el puerto COM y la velocidad en baudios, use los
menus desplegables para cambiar de Automatico a su configuracion preferida.

También se admiten mensajes INGGA.

Encontrara mas informacion sobre los archivos de posicionamiento en el Apéndice 1 Posicionamiento.

Advertencia: Si el ordenador que esta utilizando para el controlador MIRA vy la recopilacién de
datos tiene un GNSS interno, debe desactivarlo, ya que puede prohibir e interferir con el
dispositivo de posicionamiento externo utilizado para el MIRA Compact. Apague el GNSS de la

R L - AL

MIRA Controller

START > PLAN > PREPARE > SETTINGS > MEASURE > EXPORT >

Antenna  Positioning  Signal Calibration  Power Settings

POSITIONING
ORIENTATION
To! No Pos
Station

Com Port:

Auto
DEMO
Baud Rate:

Auto

—_—
GNSS position: .

MIRA Compact .

X (m): 8 @

0386
¥ (m):
0247

GNSS Fix level:

RTK FIX . v
System Time Lock v
GNSS antenna:

Internal

Time lock status:
Locked

Wy Connected @ RTKFIX BEO[0 123456 (MIRA Compact)

21

GUIDELINEGEO



MALA

Los niveles aceptables de GNSS Fix se pueden establecer como:

e RTKFIX, de la mejor calidad, debe utilizarse durante la medicion
o RTKFloat, el posicionamiento es de buena calidad
e GPS, el posicionamiento es de mala calidad

El desplazamiento GNSS tiene varios ajustes preestablecidos para el MIRA Compact, el
remolque de campo MIRA HDR, el soporte frontal MIRA HDR y el remolque de carretera MIRA
HDR. Si utiliza cualquier otra posicion GNSS, elija Personalizado y agregue los valores
correctos. La cruz roja en la imagen de la caja de la antena en la pestaia Posicionamiento
mostrara la ubicacion de la posicion GNSS establecida.

MIRA Controller

START>  PLAN>  PREPARE > SETTINGS MEASURE >  EXPORT >
nnnnnn Signal Calibration  Power Settings.

POSITIONING

=)

ORIENTATION

A
A

MaLR

@800 uus (MR Compect)

Ejemplo con una posicion GNSS personalizada

Las mediciones de posicion GNSS se definen como la distancia desde la posicion de

S antenna’s referencia GNS (generalmente marcada en la propia antena GNSS, pero
consulte la documentacién de respaldo de su sistema) y el punto de referencia de
posicionamiento en el sistema MIRA. Encontrara mas informacion sobre el punto de
referencia de posicionamiento en el Apéndice 2 Punto de referencia y en la guia del usuario
del hardware del sistema.
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POSITIONING

GNSS Jots No P
Station DI

Com Port:
Auto
Baud Rate:!
Auto
Prism position:

Custom
X (m)

1

Y (m)

05
Projection

3819:HD1909

System Time Lock
GNSS antenna

Internal

Time lock status:

Locked

El sistema reconoce automaticamente el puerto COM y la
velocidad en baudios para las comunicaciones de la estacion
total y el GNSS, o se puede seleccionar en los menus
desplegables.

La posicion del prisma se define de manera similar a la
posicion GNSS; ver arriba.

Para utilizar completamente el soporte de posicionamiento en
el controlador MIRA, se debe completar una configuracion
total de la estacidon antes de comenzar las mediciones.

Una vez hecho esto, se puede seleccionar la proyeccion para
el sistema de coordenadas utilizado en el controlador MIRA
(Proyeccion). Esto se puede hacer buscando la proyeccién en
el cuadro de busqueda inteligente, que permite buscar por
codigo EPSG o identificador de proyeccion.

Nota: La opcion No Pos (Sin posicionamiento) solo debe usarse para pruebas.

Nota: La orientacién de la medicion es hacia adelante o hacia atras (es decir, empujar o
remolcar) eligiendo la flecha correcta en la imagen (el verde indica la direccién deseada). Esto
debe configurarse correctamente para colocar toda la franja con precision.
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Calibracion de senales

En la pestafna Calibracion de sefal, puede calibrar la posicion de la sefial o restablecer la misma.

Nota: Recomendamos calibrar una posicion de sefial antes de que comience la medicion.

= MIRA Controller - *
START > PLAN > PREPARE > > ! MEASURE > EXPORT >

Antenna Positioning  Signal Calibration  Power Settings

SIGNAL POSITIONS

‘ Calibrate signal positions

§
|
(
¢
(
(
(
{
{
(
(
(

T

!
)
§
{
(
)
{
{
{
|

¢

e

W Connected (@ TOTALSTATION 3819HDIS0S @8 123456 (MIRA Compact)

Un ejemplo de buenas posiciones de sefial, con el mismo nivel de cero tiempo, se indica con las lineas rojas.

Es esencial establecer la hora cero correcta (primera llegada) para todos los canales activos en su
sistema.

Para ayudar al operador a alinear la posicion de trazado, se proporciona un conjunto de
comandos/botones para realizar esta tarea:

e Calibrar las posiciones de la sefal. El controlador MIRA calibra automaticamente
los canales activados en la seleccion de canales (consulte la seccion Antena) para
ubicar el nivel cero en la misma posicion.

o Restablecer las posiciones de la sefial. Las posiciones de la sefal se restablecen
a los ultimos valores almacenados/guardados.
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Configuracion de energia

Si utiliza un sistema con una fuente de alimentacién externa, la configuraciéon de energia es
esencial para obtener informacion y advertencias precisas sobre el estado de la energia.

En esta pestafia, también puede apagar el sistema de forma remota.

MIRA HDR
¢ Modo de energia: elija Siempre encendido o Apagado en el nivel de voltaje.

¢ Nivel de voltaje maximo: Ingrese el nivel de voltaje maximo en voltios para la fuente de
alimentacion utilizada. Esto afecta el nivel de bateria que se muestra en la barra de
estado.

¢ Nivel de voltaje de apagado: decida qué nivel de bateria (mV) debe apagar el
sistema. Esta configuracion puede evitar el drenaje, especialmente las baterias de
los automoviles, a niveles de voltaje demasiado bajos.

Cuando se realicen cambios, presione Actualizar configuracion para enviar la nueva informacién al sistema
MIRA.

o MBI o @ v

<
MIKA Conuroner

START > PLAN > PREPARE > GS MEASURE > EXPORT >

Antenna  Positioning  Signal Calibration

POWER SETTINGS

External

10.0

Max voltage level (v): 2

Power off voltage level (V): 1

| udato setiings

Power off system

MIRA Compacto

MIRA Controller

Amtenna  posiioring  Signa caiiratien

POWER SETTINGS
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Medir

Cuando haya terminado con todos los ajustes, elija la pestafia Medir. En la pestafia Medir,
puede mostrar los datos GPR, el mapa y un rastro o solo uno de estos (mas informacion
sobre coOmo ajustar esto esta disponible a continuacion).

MIRA Controller

START >  PLAN> PREPARE > SETTINGS >

00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 OO 00 00 ©00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 cHil
ot Py ol R R \ ) R R A \ DR

km/h

W Connected @ RTKFIX @@ City (MIRA Compact) Swath v

Presione . para iniciar la mediciéon de una hilera.

El sistema espera una posicion GPS buena y precisa antes de iniciar (o finalizar) una medicion.

Awaiting Time Lock

The systerm has an integrated GNSS that provides each collected data point wilh an
exact time stamp (PP5). At the moment the intemnal GNSS needs to be synced with
surrounding GNSS satsllites. Plenss move the MIRA systemn to o position with bettsr

sateliite reception

Nota: Asegurese de tener RTK FIX. Sin embargo, a veces, si las condiciones del GPS son
malas, es posible que deba mover su posicion inicial, por ejemplo, si esta demasiado cerca de un
edificio o debajo de la cubierta de arboles, o ajustar la configuracién de precision de su dispositivo

PPV . PSPV
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Cuando se complete una hilera, presione n para detener la medicion.

Los datos se guardan automaticamente al presionar n y los datos de la franja se pueden
visualizar como un segmento de profundidad en la vista de mapa.

Utilice el control deslizante Profundidad (en el lado derecho de la vista de mapa) para cambiar
la profundidad y la barra de contraste (parte superior izquierda) para mejorar el sector.

MIRA Controller

START > PLAN > PREPARE > SETTINGS > EXPORT >

goth

Distance [m)

Para ver datos de franjas anteriores, selecciénelo en la vista de mapa o use el selector de

TEST2 Swath 1 v . . .
franja en la parte inferior de la pantalla.

Durante las mediciones, los datos y el posicionamiento se pueden ver de diferentes maneras.

Presione el botén Alternar configuracion de vista L , en el lado derecho de la pantalla y elija
. . . . . . L]

entre las opciones de visualizacion. Cierre la ventana presionando 1% nuevamente.
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MIRA Controller

City (MIRA Compact)

View Settings
@&

@ r2029om
@&

Map position:

Top

[s[[=[-[-]-]-]]~]- MEKaRSH

También puede cambiar la configuracion de la pantalla, como icono (cuadro de antena en el mapa) fondo,

distancia

y la velocidad de onda del radar con el botén Pantalla - y agregue filtros con el botén

. —t— . s s ra . . . .y
Filtro = en el lado derecho de la ventana de medicion. También esta disponible informacion

sobre la configuracion del proyecto ®.

Display Settings
Icon background:
Q Default

® Transparent
Vertical scale:

@® Depth

QO Time

Distance unit:

@® Metric

QO Imperial
Ground velocity:

80.00 m/us + —

Filter Settings

Profile view gain:

o

Background removal:

- Enabled

Measuring Settings

sampling frequency: 5120 MHz
Stacks: 4

samples: 320

Time window: 63.47 ns

Mox speed: 19 km/h

Triggering Settings
Encoder: Road Trailer

Trace distance: 0.052m

Positioning Settings

Type: Total station

System Time Lock

GNSS antenna: Internal

Status: Locked

Nota: Cualquier ganancia o eliminacion de fondo aplicada a los datos es solo para
visualizacién y no afecta a los datos grabados, que se guardan en un estado sin procesar.

Nota: La barra de color de la izquierda muestra la velocidad de medicion; no debe ser roja, ya
que esto puede causar una pérdida de trazas. Una pérdida de traza aparecera como una linea
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Nota: En el lado derecho, puede alternar entre los diferentes canales medidos y, por lo tanto,
decidir cual se muestra en la ventana del radargrama.

Nota: Si se han recopilado varias franjas, puede elegir cual mostrar haciendo clic en la vista de
mapa. Alternativamente, en la barra de estado, puede seleccionar la franja que se mostrara en
la opcion de selector de franja.

En la vista de mapa, puede acercar y alejar, decidir utilizar un mapa base en linea o fuera
de linea (ver seccion Plano), centrar el mapa, orientarlo hacia el norte o0 medir distancias o
areas. Elija Longitud (cadena de linea) o Area (poligono) para realizar mediciones en el
mapa. Haga clic en el mapa con el mouse y haga doble clic para finalizar la linea o el
poligono.

MIRA Controller

START > PLAN > PREPARE > SETTINGS > MEASURE > EXPORT >

. . el
+ a View Settings =
e
_ @ Radargram D
O e =
<o
Map position: 1
@
Top v 2
\
672.03m
1585m. 3

0

km/h

| 14
[_zom || | 5l -

Wy Connected @ RTKFIX EEO0 abe (MIRA HDR) Swath 2 v
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Consejos y trucos durante la medicion

¢ Antes de la adquisiciéon de datos GPR, se debe realizar una planificacién exhaustiva
de la encuesta. Es aconsejable realizar la adquisicion de datos en linea recta siempre
que sea posible. Aunque los sistemas MIRA HDR y MIRA Compact no requieren
hileras rectas, se reduciran los errores de posicionamiento y lograr una cobertura total
del area de levantamiento sera mas facil de administrar si la geometria se mantiene
simple.

e La aplicacién MIRA Controller tiene una ayuda de navegacién de mapas en
movimiento que muestra la cobertura de la franja, que se puede utilizar para
garantizar la cobertura total del area de investigacion. Es aconsejable tener un punto
de referencia visual lejos para cada franja, para mantener las mediciones rectas, y
luego usar el mapa para ver que los datos se recopilan uno al lado del otro, sin
espacios. Las franjas que se muestran en el mapa son parcialmente transparentes y
se oscureceran donde se superponen; Trate de mantener una ligera superposicion
para obtener mejores resultados.

e Para cada hilera, cada canal se colocara con precision. Se recomienda que los datos
se recopilen con una superposicion de canales para evitar brechas en los datos. Las
areas descubiertas produciran artefactos en las imagenes resultantes. El software de
procesamiento ha sido disefado para minimizar estos efectos, pero un cuidadoso
procedimiento de recopilacion de datos es esencial para la calidad de imagen
resultante.

o Elsistema MIRA debe mantenerse en el suelo, o lo mas cerca posible del suelo, para
obtener la mejor calidad de datos y penetracion en profundidad posibles.

¢ Tenga en cuenta todos los mensajes de advertencia del sistema del controlador MIRA,
como exceder la velocidad maxima de medicion o la falta de posicionamiento, etc.

o Esta bien detener el movimiento del conjunto de antenas y descansar dentro de un
recorrido. Si la duracién de la interrupcién es larga, asegurese de detener la
medicion y apagar el conjunto de antenas, ya que de lo contrario continuara
consumiendo energia; sin embargo, las trazas solo se recopilan cuando la rueda
del codificador se mueve.

e Sidesea eliminar una franja, puede detenerla y eliminarla en el selector de franjas.
Luego, comience una nueva linea. Incluso si se ha recopilado y guardado una
linea incorrecta, puede eliminarla de la carpeta del proyecto.

Swath 3 T

Swath 2 [

Swath 1
test Swath 3

e Las franjas también se pueden volver a medir mas tarde e incluir en proyectos
anteriores; Vuelva a comprobar que los ajustes de medicion de las nuevas hileras
coinciden con los antiguos si pretende procesar todo el proyecto como uno solo.

o Los sistemas MIRA pueden recopilar datos a altas velocidades, pero
dependiendo de la solucién del operador y las condiciones del sitio, esta
velocidad a menudo es limitada. La rugosidad de la superficie, los obstaculos
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que impiden la recopilacion de datos en linea recta, el trafico cruzado y otros
detalles a menudo limitan la velocidad media a menos de 20 km/h.
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Mediciones en cualquier direccion
Las mediciones con el sistema MIRA HDR y MIRA Compact se pueden realizar en cualquier
direccion.

Nota: Las mediciones realizadas con lineas rectas crearan un mejor resultado que las lineas muy
clirvas

Medicién con una posicion GNSS muy elevada o una posiciéon GNSS remota (es decir, en un
vehiculo topografico )

La ventaja de colocar su dispositivo GNSS en una posicion alta es lograr una visién clara del
cielo. Por lo tanto, se pueden detectar mas sefales de satélite, lo que resulta en una fijacién
mas estable y una precision mejorada. La desventaja es que la precision posicional en el
mundo real disminuye cuando el dispositivo GNSS o el prisma se inclinan debido a terrenos
irregulares o pendientes pronunciadas.

Supongamos que la antena GNSS se coloca mas lejos de la caja de la antena (distancias
superiores a aproximadamente 2 metros). En ese caso, debe tenerse en cuenta que puede haber
un elemento modificable en el desplazamiento (en comparacion con la configuracion de geometria
ingresada en el menu Avanzado), especialmente en las curvas, lo que resulta en discrepancias de
posicionamiento en el resultado final.

Recuerde actualizar su configuracion GNSS si mueve o cambia la ubicacion de su sistema
GNSS o prisma (Configuracién-Posicionamiento).
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Exportar

En la pestafa Exportar, puede exportar los datos a la carpeta del proyecto y decidir en qué
formato se deben exportar los datos. Elija entre MALA Vision Desktop, GPR-SLICE, rSlicer,
rSlicer sin posicionamiento, SEG-Y o RD8 a RD7 y presione Iniciar exportacion.

MIRA Controller
We highly recommend using MALA Vision Desktop for your post-processing needs. We also
support exporting data to other software platforms. Please make your selection below:
Project folder:
C:\Users\jaa\OneDrive - Guideline Geo\Dokume S
Export data to:
MALA Vision Desktop « | (Startoxpon
¥ Connected @ RTKFIX @@0 abe (MIRA HDR)

Nota: Silas mediciones se han realizado con diferentes configuraciones para diferentes hileras,

la exportacion de rSlicer se dividira en varios proyectos, agrupando franjas con la misma
confinliracidn

Al exportar a rSlicer, las coordenadas se exportaran como UTM.

Al exportar a rSlicer sin posicionamiento, cada una de las franjas recopiladas se alinea una al
lado de la otra en funcién del ancho de la seleccion de canales. Se supone que las franjas se
recogen en la misma direccién.

Se genera un archivo de posicionamiento adicional (.txt) para cada franja al exportar datos
al formato SEG-Y.

kIndex DateTime Latitude Longitude Elevation Velocity Heading HeadingRate
#FormatVversion=1.0
#Culture=ja-JP

o 2019-11-11T01:32:30.4480Z 33.805986565 132.79415733866668 41.000999450683594 ] 357.201233 2]

1 2019-11-11T01:32:31.9400Z 33.80598754527707 132.7941572975775 40.995021820068359 0.0205356982 357.1706 -0.0421775021

2 2019-11-11T01:32:32.2230Z 33.805988250996847 132.79415718497987 41.017658233642578 0.0296556782 357.104156 -0.0116234021

3 2019-11-11T01:32:32.43207 33.80598894273097 132.79415712690329 41.028999328613281 0.0372865424 357.139862 0.0169308763
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Proyectos

Se puede acceder al menu Proyectos desde el menu principal del controlador MIRA B
Muestra todos los proyectos existentes y da la opcion de eliminar los antiguos o seleccionar
proyectos para ver después de que finalice una medicién.

= MIRA Controller =
START > PLAN > PREPARE > SETTINGS > MEASURE > EXPORT >
PROJECTS
=]
Name Size  Swaths Created Modified ¢
obe wice 2 024-0022 20240123
123456 ssene 1 2240118 20240122 -
..... 20008 0 2024-0118  2024-0118 e
12345 200k 0 20240118 2024-0118
1234 730 M8 1 2024-01-09 2024-01-18 =
s woke 0 021220 2003220
" 2000 0 2220 220
et 20008 0 023220 08220
| croatonowprojoct
W Connected © RIKFX @RO0 abe (MIRA HOR)

El proyecto se abre con un solo clic en la fila del proyecto
elegido. Cuando se abre un proyecto existente, puede ser:

o Complementado con nuevas hileras -> Verifique primero la configuracion
de medicion en el menu Configuracion.

e Para verlo, elija la pestafia Medir.

En el menu Proyectos, también puede exportar sus datos. Haga clic EI para exportar datos.
Para obtener mas informacioén, consulte la seccién Exportar.

= =
= MIRA Controller
START > PLAN > PREPARE > SETTINGS > MEASURE > EXPORT >
PROJECTS
=]
Name sizo  Swaths Croated Modifiod +
abe 10368 2 024-01-2 2024-01-23  [5%]
Open
123486 | ML vision Desktop EBxport
1Y rslicer Delete project
‘ rslicer (without positioning) Save os settings template
| opr-suce
12345 ‘ SEG-Y (jp) 2024-01-18  2024-01-18  ***
1234 730 M8 ! 2024-01-08  2024-01-18
g0 100 K8 0 2023-12-20  2023-12-20
tf 200k8 0 2023-12-20  2023-12-20
tset 2008 0 2023-12-20 20231220 *
| create new project
W Connected @RIKFX FROD abe (MIRA HOR)
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Guardar configuracién

La opcion Guardar como plantilla désdonfigliragigroject’s options menu. Esto le permite
guardar la configuracion utilizada para un proyecto y reutilizarla en nuevos proyectos. Una plantilla
se guarda con un nombre definido por el usuario y se mostrara en la lista de plantillas que puede
elegir al crear nuevos proyectos; consulte la seccion Crear nuevos proyectos.

Las plantillas guardadas se pueden eliminar en el menu desplegable al crear un nuevo proyecto.
Consulte la seccién Crear nuevos proyectos.
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Configuracion avanzada

En el menu Avanzado, encontrara opciones para Actualizacion de firmware, Sistema y Demostracion.

Actualizacion de firmware

La pestana Actualizacién de firmware muestra informacién sobre el firmware actual (del sistema
MIRA), las versiones de firmware descargadas y cémo actualizar. Esta pestana tendra
diferentes opciones segun el tipo de sistema de antena que esté conectado a la computadora.

MIRA HDR

Descargue el paquete de instalacion en la computadora donde esta instalado el controlador
MIRA (desde www.guidelinegeo.com) o use el botdn Aqui si esta en linea. La opciéon Aqui abrira
directamente el centro de recursos de Guideline Geo, filtrado por recursos relevantes para los
sistemas MALA MIRA.

El paquete de instalacion esta en un formato particular con *. Extension GGM. Solo los archivos
con este formato son compatibles y se pueden elegir.

Nota: El archivo descargado del centro de recursos es un archivo zip que debe extraerse para
obtener el archivo de firmware utilizado para actualizar el sistema de antena.

En funcion del estado actual del sistema y del paquete de firmware seleccionado, el
controlador MIRA determina qué componentes deberan actualizarse en funcion del estado
actual del sistema y del paquete de firmware elegido. Mostrara el tiempo necesario para la
actualizacion.

Nota: Si ejecuta el sistema con bateria, asegurese de tener suficiente bateria antes de iniciar una
actualizacién del sistema. NO desconecte el sistema durante el procedimiento de actualizacion.

ADVERTENCIA: Si recibe un mensaje que indica que la actualizacion del firmware fallo,
DEBE volver a intentarlo Hasteeqiie el mensaje diga : xxx"Version del paquete de

N I

ADVERTENCIA: Sirecibe un  stating a “firmware package mismatch”, you MUST try again
mensaje hasta que el mé&nsajat firmware package version: xxx”.

Después de la actualizacion, reinicie el sistema MIRA y reinicie el controlador MIRA.
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MIRA Compact y MIRA Flex

El software verificard automaticamente que el sistema de antena conectado tenga instalado el
firmware mas reciente. Cuando haya una version mas reciente disponible, aparecera una
ventana emergente que le dara la opcion de realizar una actualizacién inalambrica del sistema
de antenas.

ADVERTENCIA: La actualizacién es un procedimiento critico. Asegurese de seguir
cuidadosamente todas las instrucciones en pantalla.

= MIRA Controller

START > PLAN > PREPARE > SETTINGS >
Systom  Demo

FIRMWARE UPGRADE

W Demo @ RTKFX @@ -3h testxo (MIRA HOR)

Si se ha negado a realizar la actualizacion, puede iniciar el procedimiento nuevamente
hacienddtdickdnrealhgtites”. También tiene la posibilidad de actualizar manualmente el sistema
de la misma manera que con MIRA HDR seleccionando un archivo ggm que haya descargado
de Internet.

Nota: Las funciones de actualizacion automatica de MIRA Controller solo estaran disponibles si
su computadora esta conectada a Internet.

Sistema

En la pestafia Sistema, se define la ubicacion de cada elemento de antena (Tx y Rx)
relacionado con la posiciéon 0,0 del cuadro de matriz envolvente. Estas distancias son
necesarias para asignar y clasificar la ubicacion de todos los canales individuales en el software
de posprocesamiento elegido.
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Si elige la plantilla MIRA HDR o MIRA Compact al crear un proyecto, estos niUmeros se agregan
y corrigen automaticamente (tenga en cuenta que estos numeros deben cambiﬁ]{se).
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Las mediciones se realizan desde el punto 0 de las antenas Tx/Rx individuales hasta el punto 0,0
de la caja del conjunto.

En la pestana Sistema también se establece el formato de datos de salida: rd8 (recomendado) o rd7.

Nota: En la pestafia Exportar puede exportar datos en formato rd8 a formato rd7 si es necesario.

A continuacion se muestran los ajustes de geometria de un sistema MIRA Compact:

MIRA Controller

START > PLAN > PREPARE > SETTINGS > MEASURE > EXPOI

Firmware Upgrade  Syst Demo

MIRA SYSTEM GEOMETRY

Transmitters Receivers
o os Receiver | X-Pos | Y-Pos

DATA FORMAT

W Demo © TOTALSTATION @@ [ -3 testx (MIRA Compoct)

El sistema MIRA HDR tiene la siguiente geometria:

Transmitters Receivers
Transmitter | X-Pos | Y-Pos Receiver A X-Pos | Y-Pos

1 0.126 0393 1 0.061 0.108
2 0.256 0.393 2 0.191 0.108
3 0.386 0.393 3 0.321 0.108
4 0.516 0393 4 0.451 0.108
5 0.646 0.393 5 0.581 0.108
[} 0.776 0.393 6 o 0.108
7 0906 0393 7 0.841 0.108
8 1.036 0.393 8 0.971 0.108
9 1166 0.393 9 1101 0.108
10 1296 0393 10 1231 0.108
n 1426 0.393 n 1.361 0.108

12 1491 0.108
Measurement unit: Meters
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Demo

En la pestana Demostracion, puede configurar el controlador MIRA en modo de
demostracion. El modo de demostracion brinda la oportunidad de ejecutar el controlador
MIRA sin un sistema MIRA conectado, pudiendo iniciar y detener mediciones y mostrar
datos emulados.

= MIRA Controller

START > PLAN > PREPARE > SETTINGS > MEASURE > EXPORT >

Firmware Upgrade  System

DEMO MODE

pemo antennc: (@ on

W Demo @ RIKFX @O0 -3n testxox (MIRA HOR)
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Ayuda y soporte

Si esta en linea con su computadora de medicién, puede comunicarse con nuestro equipo de
ayuda y soporte directamente desde el controlador MIRA. Ingrese su nombre y direccion de
correo electrénico y describa su problema.

] - MIRA Controller

START > PLAN > PREPARE > SETTINGS > MEASURE > EXPORT >

Help and Support

This is where you contact us, it can be @ bug finding or just some user
input on future feature.

Please enter your feedback and contact information below so that we
can get back to you.

Subject:
Question

Nome

Email

Describe your issue here

Send

W Connected @ RTKFX RRO0 123456 (MIRA Compact)

41

GUIDELINEGEO



MALA

Acerca de

En el menu Acerca de, encontrara informacion sobre las versiones actuales de software y
firmware del controlador MIRA instaladas en el sistema MIRA conectado.

— o L A
= MIRA Controller

START > PLAN > PREPARE > SETTINGS > MEASURE > EXPORT >

MIRA Controller

Version:  1.5.23.1221

MIRA System

Firmware Package Version: 13

UNIT FIRMWARE PACKAGE VERSION MCU VERSION FPGA VERSION
Receiver 1 13 oxA 08

Receiver 2 3 OxA 0x8

Receiver 3 13 OxA 0x8

Receiver 4 13 OxA 0x8

Receiver 5 13 oxA 08

Receiver 6 13 0xA 0x8

Receiver 7 3 oxA 0x8

Receiver 8 13 oxA 08

Block Master 13 OxA 08
W Connected @RTKFX FROD 123456 (MIRA Compact)
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Apéndice 1
Posicionamiento

Los datos de posicionamiento se escriben en un archivo llamado *.mpos que contiene los
datos de posicionamiento sin procesar recibidos del dispositivo de posicionamiento utilizado
y estan en formato GeoJSON. También se crea un archivo *.mcor que contiene posiciones
interpoladas para todas las trazas recopiladas durante la medicién. El archivo *.mcor
también esta en formato GeoJSON vy difiere del archivo *.mpos que contiene una referencia
al seguimiento asociado. El archivo *.mcor esta estructurado de la siguiente manera:

{

"type": "FeatureCollection",
"features": |
{
typets: VEeature®;
"geomelry": {
"type": "Point",
"coordinates": [

20.2338662818,
63.842677564,
10.989915602840484
]
b
"properties": {
"PositionTime": "2020-10-16T714:19:31.5341705+02:00",
"TraceNumber": 1

"type": "Feature",
"geometry": {
"type": "Point",
"coordinates": |
20.2352142097,
63.8433977665,
12.089915601536632
]
b

"properties": {
"PositionTime": "2020-10-16T14:19:59.5988422+02:00",
"TraceNumber": 1635
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Apéndice 2 Punto de referencia

Supongamos que la antena GNSS esta conectada a otro lugar que no sea la presintonia, en la
configuracion de medicion, como en la parte superior del vehiculo portador cuando se utiliza el
MIRA HDR. En ese caso, la posicion debe ajustarse en consecuencia. El punto de referencia esta
marcado en naranja en la imagen siguiente, donde el verde representa la ubicacién del panel de
conectores y el rojo representa el posicionamiento del punto cero.

Y+

Y-

El punto 0,0, el punto de referencia de posicionamiento, del sistema MIRA HDR se encuentra
en la esquina posterior izquierda del cuadro de matriz:

[ 1
— s,
== LU
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